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l 非常感谢您选购 EPS系列交流伺服驱动器 

l 在您使用驱动器之前，请仔细阅读本技术手册，按照手

册上的规范操作
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安全注意事项 

（使用前请仔细阅读） 

在产品的安装、运行、维护和检查前请仔细阅读本技术手册，在熟

悉了有关设备的知识、安全信息和全部注意事项后再使用本产品。请将

此技术手册妥善保存，以备随时查阅。如果您不能解决产品出现的问题，

请及时联系我们。 

n 由于产品的改进，手册内容可能变更，恕不另行通知。 

n 在未得我公司授权下，用户对产品的改动我公司将不承担任何责

任，产品的保修将因此作废。 

注意下列警告，以免伤害人员、防止器件损坏。 

n 下面的“危险”和“警告”符号是按照其事故危险的程度标出的 

危险  指示一个潜在的危险情况，如果使用不当，会产生

危险状况，有导致人员重伤甚至死亡的可能。 

 

警告  指示一个潜在的危险情况，如果使用不当，可能会

产生危险状况，有导致人员受到中等程度伤害或轻伤的可

能，或者发生物件损坏。 

n 下列符号表示哪些是禁止的操作，哪些是必须遵守的。 

 

表示必须操作 

 

表示禁止操作 
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警告 
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第一章  功能和构成 

1.1  EPS系列驱动器技术规格 
 

表 1.1 驱动器技术规格 

控制回路电源 

单相 AC220V 

-15～+10%  50／

60Hz 

主回路电源 

三/单相 AC220V 

-15～+10% 

50／60Hz 

环

境 

温度 工作：0～55      ℃ 存贮：-20℃～80℃ 

湿度 小于 90%（无结露） 

振动 小于 0.5G(4.9m/S2)，10～60Hz（非连续运行） 

控制方式 IGBT PWM正弦波控制 

控制模式 

①位置控制 ②速度控制 ③转矩控制 ④位置/速度控制⑤位置/转

矩控制⑥速度/转矩控制⑦内部位置控制⑧内部速度控制⑨内部

转矩控制⑩试运行控制 

控制输入 

 ① 伺服使能  ② 报警清除  ③ 位置偏差清零  ④ 指令脉冲禁止 

 CCW⑤ 驱动禁止  CW⑥ 驱动禁止  ⑦ 控制方式选择  ⑧ 零速箝

位 

控制输出 
 ① 伺服准备好  ② 伺服报警  ③ 机械制动释放   ④ 位置／速度

到达  ⑤ 零速检出  ⑥ 转矩限制中  Z⑦ 相输出 

编码器反馈 
2500p/r，15线增量型，差分输出 

500 p/r，15线增量型，差分输出 

通讯方式 RS232 RS485 ① ②  

显示与操作 ①5位 LED显示 4② 个按键 

制动方式 通过内置/外接制动电阻能耗制动 

冷却方式 风冷（热传导膜具、高速强冷风扇） 

适配电机 可通过参数设置适配不同型号电机 

功率范围 ≤22KW 
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1.2  EPS系列驱动器功能 

表 1.2 驱动器功能一览表 

控

制

功

能 

 

位

置

控

制 

外部输入脉冲形式 脉冲/方向，CW/CCW，A/B两相 

最大指令脉冲频率 500Kpps（差分输入） 

电子齿轮 1/1800～1800（推荐：1/50～50） 

脉冲输入指令禁止 
信号位有效时，指令脉冲输入被禁止；可

通过参数屏蔽此信号 

内部位置指令 8种位置设定 

速

度

控

制 

外部速度指令 0～±10V DC 

零速钳位 通过此功能使得速度保持为 0 

速度控制范围 1～3000 

内部速度指令 3种速度设定 

转

矩

控

制 

外部转矩指令 0～±10V DC 

内部转矩指令 3种转矩设定 

转矩控制范围 
外部转矩指令：0～300% 

内部转矩指令：0～300% 

驱动禁止 当 CCWL/CWL信号有效时，电机在 CCW/CW方向输出零速保持力矩 

监视功能 
转速、当前位置、指令脉冲积累、位置偏差、电机转矩、电机电流、转

子位置、指令脉冲频率、运行状态、输入输出端子信号等 

保护功能 
过压、欠压、过流、过速、过载、Z脉冲丢失、编码器出错、EEPROM

错误、位置超差等 

报警功能 工作异常时输出报警号，同时 5个 LED小数点位闪烁 

信号显示 在显示部分显示外部输入、输出信号的 ON/OFF状态 

增益调整 在电机运行或停止时改变增益以调节驱动器性能 

报警记录 可记忆包括当前报警在内的 4个报警记录 
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1.3  EPS系列驱动器命名规则 

产品系列：EPS 系列 

产品代号：T 表示通用型、H 表示横机专用型、 W 表示袜机专用型、K 表示

数控专用型  E 表示经济型、G 表示高性能型 
 
硬件版本：版本 A、版本 B⋯ 

额定功率： 

1. 功率的位数增加到４位，单位为 KW。 

2.“Ｄ”表示小数点（只适用于 100KW以下，100KW以上伺服功率都为整数）。 

若驱动器的功率为整数，则４位数字中不出现“Ｄ”符号。 

示例：0011表示 11KW，0001 表示 1KW。  

若驱动器的功率不为整数，则４位数字中才出现“Ｄ”符号，命名 规定按以下

标准： 

0＜功率＜1KW 规定 D在百位，例：0D05 为 0.05KW 0D75 为 0.75KW 

1KW﹤功率﹤100KW  规定 D在十位，例：01D5 为 1.5KW 18D5为
18.5KW 
编码器类别：1：增量式、2：绝对式、3：省线式、4：旋转变压器⋯ 

额定电压：2 代表 220 伏级、4 代表 380 伏级⋯   

输入相数：1 代表单相、3 代表三相⋯  
 
工厂代码：四位阿拉伯数字（只对工厂内部公开，如有疑问与我司售后联系）         
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1.4  EPS系列驱动器外形尺寸 

220V系列： 
EPS－TA/HA0D40121～EPS－TA/HA0D75121伺服驱动器外形尺寸（单位：mm） 

 
 

 

图 1-1  EPS－TA/HA0D40121～EPS－TA/HA0D75121伺服驱动器外形尺寸 
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EPS－HB/EB/KB0D40121～EPS－HB/EB/KB 0D75121伺服驱动器外形尺寸（单位：mm） 

 
 

图 1-2  EPS－HB/EB/KB 0D40121～EPS－HB/EB/KB 0D75121伺服驱动器外形尺寸 
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EPS－TA0001123～EPS－TA02D3123伺服驱动器外形尺寸（单位：mm） 

 
 

图 1-3  EPS－TA0001123～EPS－TA02D3123伺服驱动器外形尺寸 
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EPS－WB/HB/EB/KB0001123～EPS－WB/HB/EB/KB02D3123 伺服驱动器外形

尺寸（单位：mm） 

 
 

图 1-4  EPS－WB/HB/EB/KB 0001123～EPS－WB/HB/EB/KB 02D3123伺服驱

动器外形尺寸 
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EPS－TA02D7123～EPS－TA05D5123伺服驱动器外形尺寸（单位：mm） 

 
 

图 1-5  EPS－TA02D7123～EPS－TA05D5123伺服驱动器外形尺寸 
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380V系列： 
EPS－TA0001143～EPS－TA02D3143伺服驱动器外形尺寸（单位：mm） 

 

 

 

图 1-6  EPS－TA0001143～EPS－TA02D3143伺服驱动器外形尺寸 



第二章 安装 

 �12� 

EPS－TA02D7143～EPS－TA07D5143伺服驱动器外形尺寸（单位：mm） 
 

 

图 1-7  EPS－TA02D7143～EPS－TA07D5143伺服驱动器外形尺寸 
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EPS－TA08D5143～EPS－TA0022143伺服驱动器外形尺寸（单位：mm） 
 

 

图 1-8  EPS－TA08D5143～EPS－TA0022143伺服驱动器外形尺寸 
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1.5  EPS系列驱动器适配电机 

1.5.1  220V系列 

电机型号 9号参数 功率 (kw) 转速 (rpm) 
转矩 

(N�M) 

60DNA-02DB1AKS 2 0.2 3000 0.64 

60DNA-04DB1AKS 3 0.4 3000 1.27 

80DNA-05DB1AKS 5 0.5 3000 1.59 

90DNA-05DB1AMS 5 0.5 3000 1.59 

110DNA-04CB1AKS 10 0.4 2000 1.91 

130DNA-06AB1AMS 10 0.6 1000 5.73 

80DNA-08DB1AKS 5 0.75 3000 2.37 

80DNA-08CB1AKS 5 0.75 2000 3.5 

90DNA-08DB1AKS 5 0.75 3000 2.37 

90DNA-08CB1AKS 5 0.75 2000 3.5 

110DNA-09CB1AMS 11 0.8 2000 3.82 

80DNA-10DB1AKS 5 1.0 3000 3.18 

90DNA-10DB1AKS 5 1.0 3000 3.18 

130DNA-10DB1AMS 11 1.0 3000 3.18 

130DNA-10CB1AMS 16 1.0 2000 4.8 

130DNA-10BB1AMS 17 1.0 1500 6.37 

130DNA-10AB1AMS 19 1.0 1000 9.55 

110DNA-12DB1AMS 11 1.2 3000 3.82 

110DNA-12CB1AMS 14 1.2 2000 5.7 

130DNA-12CB1AMS 17 1.2 2000 5.7 

110DNA-15DB1AMS 14 1.5 3000 4.8 

130DNA-15CB1AMS 17 1.5 2000 7.16 

130DNA-15BB1AMS 19 1.5 1500 9.55 

130DNA-15AB1AMS 19 1.5 1000 14.33 

110DNA-18DB1AMS 14 1.8 3000 5.7 

130DNA-20CB1AMS 20 2.0 2000 9.55 

130DNA-20BB1AMS 21 2.0 1500 14.33 

180DNA-20CB1AMS 20 2.0 2000 9.55 

180DNA-20BB1AMS 21 2.0 1500 14.33 

180DNA-27BB1AMS 22 2.7 1500 17.2 

130DNA-30DB1AMS 21 3.0 3000 9.55 

130DNA-30CB1AMS 22 3.0 2000 14.33 

180DNA-30CB1AMS 22 3.0 2000 14.33 
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电机型号 9号参数 功率 (kw) 转速 (rpm) 
转矩 

(N�M) 

180DNA-30BB1AMS 22 3.0 1500 19.1 

180DNA-30AB1AMS 22 3.0 1000 28.6 

180DNA-37AB1AMS 22 3.7 1000 35 

130DNA-40DB1AMS 22 4.0 3000 12.7 

180DNA-40CB1AMS 22 4.0 2000 19.1 

180DNA-40BB1AMS 22 4.0 1500 25.5 

130DNA-45DB1AMS 22 4.5 3000 14.33 

180DNA-45CB1AMS 22 4.5 2000 21.5 

180DNA-45BB1AMS 22 4.5 1500 28.6 

180DNA-50CB1AMS 22 5 2000 23.8 

180DNA-55BB1AMS 22 5.5 1500 35 
 

1.5.2  380V系列 

电机型号 9号参数 功率 (kw) 转速 (rpm) 
转矩 

(N�M) 

DNBB11-0D80CB1AMS 10 0.8 2000 3.8 

DNBB13-0001DB1AMS 11 1.0 3000 3.18 

DNBB13-0001CB1AMS 11 1.0 2000 4.8 

DNBB13-0001BB1AMS 10 1.0 1500 6.37 

DNBB13-0001DB1AMS 11 1.0 1000 9.55 

DNBB11-01D2DB1AMS 11 1.2 3000 3.8 

DNBB11-01D2CB1AMS 10 1.2 2000 5.7 

DNBB13-01D2CB1AMS 10 1.2 2000 5.7 

DNBB11-01D5DB1AMS 11 1.5 3000 4.8 

DNBB13-01D5CB1AMS 10 1.5 2000 7.16 

DNBB13-01D5BB1AMS 10 1.5 1500 9.55 

DNBB13-01D5AB1AMS 10 1.5 1000 14.33 

DNBB11-01D8DB1AMS 11 1.8 3000 5.7 

DNBB13-0002CB1AMS 10 2.0 2000 9.55 

DNBB13-0002BB1AMS 19 2.0 1500 14.33 

DNBB18-0002CB1AMS 10 2.0 2000 9.55 

DNBB18-0002BB1AMS 19 2.0 1500 14.33 

DNBB18-02D7BB1AMS 21 2.7 1500 17.2 

DNBB13-0003DB1AMS 18 3.0 3000 9.55 

DNBB13-0003CB1AMS 18 3.0 2000 14.33 

DNBB18-0003CB1AMS 18 3.0 2000 14.33 
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电机型号 9号参数 功率 (kw) 转速 (rpm) 
转矩 

(N�M) 

DNBB18-0003BB1AMS 21 3.0 1500 19.1 

DNBB18-0003AB1AMS 21 3.0 1000 28.6 

DNBB18-03D7AB1AMS 20 3.7 1000 35 

DNBB13-0004DB1AMS 22 4.0 3000 12.7 

DNBB18-0004CB1AMS 20 4.0 2000 19.1 

DNBB18-0004BB1AMS 21 4.0 1500 25.5 

DNBB13-04D5DB1AMS 22 4.5 3000 14.33 

DNBB18-04D5CB1AMS 22 4.5 2000 21.5 

DNBB18-04D5BB1AMS 22 4.5 1500 28.6 

DNBB18-0005CB1AMS 22 5 2000 23.8 

DNBB18-05D5BB1AMS 22 5.5 1500 35 

DNBB18-07D5BB1AMS 22 5.5 1500 47.7 
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1.6 各部分名称 

1.6.1 伺服驱动器各部分名称 
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1.6.2  伺服电机各部分名称 
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第二章  安  装 

 

2.1  环境条件 

伺服驱动器使用、保存环境条件如表 2.1所示。 

 
表 2.1  驱动器环境条件 

环 境 条 件 

环境温度 
运行 0ºC～＋55ºC（不冰冻） 

保管 －20ºC～＋65ºC（不冰冻） 

环境湿度 
运行 

90％RH以下（不结露） 
保管 

空气 
室内（不受阳光直接照射） 

无腐蚀性气体、无可燃性气体、无油雾、无尘埃 

标高 海拔 1000m以下 

振动 0.5G(4.9M/S2)以下 

2.2  驱动器安装场合 

1）电气控制柜内的安装 

驱动器的使用寿命与环境有很大关系，所以在考虑电气控制柜设计时，应考

虑控制柜内所有器件、设备的配置及布局情况，以保证驱动器安装环境、散热环

境满足驱动器环境条件。 

2）伺服驱动器附近的发热设备 

伺服驱动器在高温条件下工作，其使用寿命会明显缩短，并可能会发生故障。

所以应保证伺服驱动器在热对流和热辐射的条件下周围温度在 55ºC以下。 

3）伺服驱动器附近有震动设备 

采用各种防振措施，保证驱动器不受振动影响，振动保持在 0.5G(4.9M/S2)

以下。 

4）伺服驱动器在恶劣条件下使用 
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驱动器在恶劣条件下使用时，接触腐蚀性气体、潮湿、金属粉尘、水以及加

工液体，都可能会使驱动器发生故障。所以在这些环境下安装时，必须采取防护

措施，保证驱动器的工作环境。 

5）伺服驱动器附近有干扰设备 

伺服驱动器附近有干扰设备时，对驱动器的电源线以及控制线有很大的干扰

影响，可能使驱动器产生误动作。可以在安装时加入噪声滤波器以及其他各种抗

干扰措施，保证驱动器的正常工作。注意加入噪声滤波器后，漏电流会增大，为

了避免这种情况，应使用隔离变压器，提高电源质量。特别注意驱动器的控制信

号线较容易受到干扰，要有合理的走线和屏蔽措施。 

 

2.3  安装方向和间隔 

1）安装方向 

伺服驱动器正常安装是在垂直方向、高度适当、操作面板朝前。 

2）安装固定 

安装时，用螺钉固定驱动器。 

3）安装间隔 

当安装两台或两台以上的驱动器时，驱动器之间以及与其他设备间的安装间

隔距离为：驱动器之间距离 25mm≧ ，驱动器与其他设备距离 100mm≧ 。为了保

证驱动器的性能和寿命，请尽可能地留有充分的安装间隔。 

4）散热 

若伺服驱动器安装在电气控制柜内，建议在电气控制柜内安装散热风扇，保

证有垂直方向的风对伺服驱动器的散热器散热。安装外接制动电阻时务必安装在

散热好的位置，远离电气线路、塑料制品等，保证制动电阻充分紧贴机箱金属表

面固定，绝对不能悬空，或安装在塑料板、木板上，最好给予风扇对吹处理，以

保证制动电阻的散热良好。 

5）安装时注意避免异物进入驱动器 

在进行控制柜的组装时应避免因钻孔等作业产生的切屑或粉尘进入伺服驱

动器内部；注意油、水、金属屑等能否从控制柜缝隙或风扇进入伺服驱动器，如

有这种情况，请采取防护措施，保证驱动器的工作环境。 
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2.4  电机的安装 

1）避免将电机电缆浸没在油或水中。 
 

 

 

 

 

2）在安装/拆卸耦合部件到电机轴端时，严禁直接敲打轴端或编码器，否则，

有可能使编码器永久损坏。另外，尽量使轴端对齐到最佳状态。 

 
 
 
 
 
 
 

3）严禁油、水、金属屑等进入电机插头，应做好安全防护，否则有可能因

短路造成工作不正常或编码器、电机的永久损坏。 

 

2.5  伺服驱动器安装示意图 

<1> 安装一台伺服驱动器时： 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

图 2－1 单台驱动器安装间隔 
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<2> 安装两台或两台以上伺服驱动器时 

 

 

图 2－2 多台驱动器安装间隔 

2.6  电缆应力 
 

1）确保电缆不因外部应力或自身重力而受到力矩或垂直负荷，尤其是在电

缆出口处和端子连接处。 

2）伺服电机带动工作台在移动的用途中，应该确保电缆有足够的长度和弯

曲半径，避免对电缆施加过大的应力，损害电缆的寿命。 

3）应避免电缆的外皮受到锐利的切割、机械边角的碰擦、辗压等。 


